视觉感知与机器智能团队2024级硕士研究生开题

时间：2026年1月21日 14:00
地点：犀浦校区双一流楼207实验室

专家组成员：吴晓、袁召全、李威

	序号
	学号
	姓名
	专业
	导师姓名
	论文题目
	备注

	1
	2022212502
	王鸿宇
	电子信息
	吴晓
	基于视觉感知的四足机器人自主巡检方法研究与实现
	

	2
	2024201858
	杨明双
	软件工程
	吴晓
	基于姿态估计的高速收费员动作规范性检测算法研究与实现
	

	3
	2024212363
	张文科
	计算机技术
	吴晓
	基于深度特征和最佳接缝的无人机航拍图像拼接
	

	4
	2024212393
	齐嘉彬
	计算机技术
	吴晓
	基于特征记忆与自适应关联的多目标跟踪研究与系统实现
	

	5
	2024212394
	陈俊
	计算机技术
	吴晓
	基于多模态时空信息的化工厂场景下动火作业全流程安全管控
	

	6
	2024212403
	窦子奇
	计算机技术
	吴晓
	基于深度学习的车站密集场景人群计数方法研究
	

	7
	2024212441
	陈芷轩
	人工智能
	吴晓
	基于视觉大模型的智轨站台目标检测
	

	8
	2024212541
	寇彦京李
	计算机技术
	吴晓
	基于深度学习的遮挡场景下多人人体姿态检测方法研究
	

	9
	2024212547
	袁婉婷
	计算机技术
	吴晓
	基于人体姿态估计的智轨站台乘客异常行为识别方法
	

	10
	2024212631
	尹隆龙
	计算机技术
	吴晓
	基于视觉大模型和检索增强的交通事故预防与系统实现
	

	11
	2024212639
	周睿豪
	计算机技术
	吴晓
	面向无人机航拍的小目标感知与交通异常识别方法研究
	

	12
	2024201824
	李豪喜
	计算机科学与技术
	李威
	面向四足巡检机器人的裂缝分割方法研究与实现
	

	13
	2024201880
	刘张伊凡
	软件工程
	李威
	基于时序关联的单目三维目标检测方法研究与实现
	

	14
	2024212350
	李然
	计算机技术
	李威
	基于视觉大模型的类不可知目标计数方法研究与实现
	

	15
	2024212425
	王欣华
	软件工程
	李威
	基于扩散模型的夜间目标检测方法研究与实现
	

	16
	2024201796
	刘继承
	计算机科学与技术
	徐常胜
	基于世界模型的自适应光学系统智能参数学习方法研究与实现
	

	17
	2024201838
	刘阳
	计算机科学与技术
	徐常胜
	基于视频先验的4D场景生成方法研究与实现
	

	18
	2024212454
	刘涛
	人工智能
	徐常胜
	基于前馈架构与3D高斯泼溅的场景重建方法研究与实现
	

	19
	2024201816
	张茂锐
	计算机科学与技术
	袁召全
	开放世界组合图像识别与生成方法研究与实现
	

	20
	2024201845
	李雨珂
	计算机科学与技术
	袁召全
	插图问答与生成方法研究与实现
	

	21
	2024201861
	唐玉婷
	软件工程
	袁召全
	稀疏视角3D场景生成式重建方法研究与实现
	

	22
	2024212332
	陈学辉
	计算机技术
	袁召全
	基于深度学习的复杂网络关键节点识别研究与实现
	

	23
	2024212407
	郑聪
	计算机技术
	袁召全
	面向自适应光学参数控制的离线-在线协同强化学习方法研究与实现
	


